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1. Электроника.
 Физические основы явлений в полупроводниках. Электрофизические свойства полупроводников. Электронно-дырочный переход. Процессы в p-n- переходе без подключения  напряжения. Электронно-дырочный переход. Процессы в p-n- переходе при подаче прямого напряжения. Электронно-дырочный переход. Процессы в p-n- переходе при подаче обратного напряжения. ВАХ p-n- перехода. Температурные свойства p-n- перехода. Частотные свойства p-n-перехода. Выпрямительные диоды. Высокочастотные диоды. Импульсные диоды. Стабилитроны и стабисторы. Биполярный транзистор. Принцип действия. ВАХ биполярного транзистора в схеме с общей базой. ВАХ биполярного транзистора в схеме с общим эмиттером. Определение h-параметров по ВАХ БТ для схемы с общим эмиттером. Униполярные транзисторы. Полевые транзисторы. Тиристоры. Прямое и обратное включение, ВАХ, основные параметры. Усилители мощности. Однофазный выпрямитель. Двухполупериодный выпрямитель. Параметрический стабилизатор. Стабилизатор напряжения компенсационного типа . Гальваническая развязка на базе транзисторной оптопары. Операционный усилитель неинвертирующая схема включения. Операционный усилитель инвертирующая схема включения.

2. Прикладная механика элементов и узлов ЛА
Назначение механизма, основной параметр, структура. Виды механизмов. Кинематические пары: назначение, классификация. Понятие о кинематической цепи, виды кинематических цепей. Группы Асура: понятие, применение. Цель кинематического анализа механизмов. Понятие о внутренних силах и напряжениях, их виды. Деформация растяжения – сжатия, закон Гука при растяжении–сжатии. Деформация сдвига, закон Гука при сдвиге. Деформация кручения, закон Гука при кручении. Деформация изгиба, закон Гука при чистом изгибе. Построение эпюр при изгибе. Кулачковые механизмы: определение, структура, условие работы. Фрикционные механизмы: виды, структура, особенность ременной передачи. Зубчатые механизмы: основные звенья, виды зацепления, достоинство эвольвентной передачи. Волновые механизмы: принцип работы, достоинства и недостатки. Понижающий редуктор: состав, основные соотношения. Заменяющий механизм.. Опоры качения. Опоры скольжения. 

3.Электрический привод.
 Механические характеристики электроприводов постоянного тока. Электроприводы переменного тока. Способы регулирования угловой скорости электроприводов. Регулирование угловой скорости с помощью широтно-импульсных преобразователей. Двигатель постоянного тока: основные элементы, принцип образования электромагнитного момента. Синхронный электродвигатель: основные элементы, принцип образования электромагнитного момента. Асинхронный электродвигатель: основные элементы, принцип образования электромагнитного момента, скольжение. Шаговый электродвигатель: основные элементы, принцип образования электромагнитного момента, формирование режимов микрошага. Сельсины: определение, принцип действия, виды. Синусно-косинусный вращающийся трансформатор: определение, принцип действия, виды

4. Теория автоматического управления.
Математическое описание САУ. Виды воздействий. Переходные процессы. Вынужденное движение и собственные колебания САУ. Передаточные функции  САУ. Переходная характеристика и весовая функция САУ. Типовые звенья САУ.  Функциональные и структурные схемы САУ. Правила преобразования структурных схем. Точность САУ в установившемся режиме. Логарифмические частотные характеристики САУ. Частотные ЛАФЧХ типовых звеньев. Устойчивость САУ. Критерий устойчивости Гурвица. Критерий устойчивости Михайлова. Критерий устойчивости Найквиста. Суждение об устойчивости по ЛАФЧХ. Основные показатели качества переходного процесса. Основные показатели качества переходного процесса. Этапы синтеза САУ. Методы коррекции динамических свойств. Динамический синтез, основанный на построении желаемой ЛАФЧХ.
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