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1. Гироскоп в кардановом подвесе

Трехстепенной астатический гироскоп. Правило прецессии. Гироскопический момент. Кинематика карданова подвеса. Уравнения движения гироскопа, нутация, прецессия. Гироскоп на подвижном основании. Карданова погрешность гироскопа. Статический и динамический дисбаланс. Влияние неравножесткости подвеса.

Двухстепенной гироскоп. Уравнения движения двухстепенного гироскопа. Датчик угловой скорости.

2. Построители опорных направлений

Гироскоп направления. Гирополукомпас. Наземный гирокомпас. Морской гирокомпас. Гироскопическая вертикаль. Гировертикаль с радиальной коррекцией. Невыбиваемая вертикаль. Гировертикант. Гирогоризонт. Гироорбитант. Бесплатформенная система ориентации. Начальное ориентирование бесплатформенной системы ориентации. Гирокоординатор. 

3. Гироскопические датчики

Механические датчики угловой скорости. Поплавковый гироскоп. Датчик угловой скорости на трехстепенном гироскопе. Гироинтегратор линейных ускорений. Волоконно-оптический гироскоп. Лазерный гироскоп. Твердотельный волновой гироскоп. Микромеханические гироскопы. Динамически настаиваемый гироскоп. Гидродинамический гироскоп. 

4. Гироскопические стабилизаторы

Непосредственный стабилизатор. Силовой гиростабилизатор. Индикаторно-силовой гиростабилизатор. Индикаторный гиростабилизатор. Трехосные гироскопические стабилизаторы. Гиростабилизаторы координаторов. Однороторные гироскопические приводы. Гиростабилизаторы оптических приборов.

5. Акселерометры

Маятниковый и линейный акселерометр. Акселерометр прямого измерения. Компенсационный акселерометр. Высокоточные акселерометры. Микромеханические акселерометры. 

6. Теория автоматического управления

Математическое описание систем автоматического управления (САУ). Виды воздействий САУ. Переходные процессы САУ. Вынужденное движение и собственные колебания САУ. Передаточные функции САУ. Переходная характеристика и весовая функция САУ. Типовые звенья САУ. Функциональные и структурные схемы САУ. Правила преобразования структурных схем. Точность САУ в установившемся режиме. Логарифмические частотные характеристики САУ. Частотные характеристики типовых звеньев. Устойчивость САУ. Основные показатели качества САУ. Этапы синтеза САУ. Методы коррекции динамических свойств САУ. Синтез последовательного корректирующего устройства. Синтез параллельного корректирующего устройства. Динамический синтез, основанный на построении желаемой ЛАФЧХ. 

7. Автоматическое управление подвижными объектами

Задачи, решаемые автоматическими устройствами управления  полетом ЛА. Классификация автоматических устройств управления полетом ЛА. «Улучшение» характеристик средствами автоматики. Автоматы управления.  Уравнения движения подвижных объектов. Летательный аппарат (самолетной аэродинамической схемы) – объект управления. Органы управления ЛА. Оси координат.
Пространственное движение ЛА. Уравнения продольного движения. Линеаризация уравнений продольного движения. Упрощение линеаризованных уравнений продольного движения. Боковое движение ЛА. Аэродинамические силы и моменты, действующие на ЛА. Уравнения движения крена. Уравнения движения рыскания. Упрощенные уравнения движения ЛА. Передаточные функции ЛА.
Автопилоты. Функциональная схема, основные элементы и законы управления автопилотов (АП). Типовая функциональная схема автопилота. Технические средства реализации автопилотов. Датчики сигналов о параметрах движения ЛА. Блок формирования команд. Исполнительные элементы АП.
Электрические рулевые машинки. Гидравлические рулевые машинки. Пневматические и газовые рулевые машинки.
Рулевой привод. Рулевой привод без обратной связи. Рулевой привод с жесткой  обратной связью. Рулевой привод со скоростной обратной связью. Рулевой привод с изодромной обратной связью. Механизм согласования. Основные законы управления автопилотов.
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